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DESCRIPCION

Los reguladores de la serie SYROS son instrumentos
ideales para la regulaciéon de temperatura en los
procesos donde la estabilidad es critica, por lo que
cuenta  con algoritmos para mejorar el
comportamiento del lazo de control.

Gracias a la gran cantidad de opciones disponibles y a
sus posibilidades de interconexion se convierten en
equipos universales de control y regulacion.

CARACTERISTICAS

e Tamafio frontal:
1/4 DIN 96x96 mm fondo 79,5 mm
o Excelente visibilidad, gracias al tamafio de los
digitos:
e Valor de proceso 20mm rojo
e Valor de setpoint 12 mm verde
e Proteccion frontal 1P65
e Facilmente programable (3 niveles)
o Entradas para sondas tipo:
e Pt100
e Termopares J, K, R, B, S, T, E, N, PL-11
o Entradas sefiales 1-5 V dc 6 4-20 mA
o Salida de regulacién mediante:
e Relé SPDT
e SSR/ SSC (relé estatico)
e 4-20mA
e Varios métodos de regulacién seleccionables por
programacion:
e Todo / Nada
o PID auto-adaptativo
e PID Fuzzy Logic
e PID con auto-ajuste
e Calor/ Frio (PID, Fuzzy Ldgic)
e Amplia gama de opciones disponibles:
o Salida analdgica 4-20 mA asignable a:
« Medida
o Consigna
» Salida
o Desviacion
o Generador de rampas: 8 Rampas/ 8 Tramos
« Entradas logicas
o Comunicacion RS485 (protoc. Modbus/SYROS)
» Regulacion Calor y Frio
e Segunda salida de regulacién mediante:
e Relé SPST
e SSR / SSC (relé estatico)
e 4-20 mA
o Alarma de corte del elemento calefactor
» 3 salidas de Alarma
o Entrada para setpoint remoto
Alarmas configurables (31 modos diferentes)
Alimentacién universal 85 - 265 Vac
Alimentacién 24 V ac/dc
Auto diagnéstico
Ciclo de muestreo 0,5 s
Ciclo de regulacion 0,5 s
6 niveles de bloqueo

3)

DISENOS Y TECNOLOGIA, S.A.
XAROL 8C P.I. Les Guixeres 08915 BADALONA ESPANA — Tel:+34 - 93 339 47 58 Fax: +34 - 93 490 31 45 E-mail: dtl@ditel.es Web: www.ditel.es

Entrée (A)

@ Pt100/TC SY96-1_ _ _
@ 1-5V/4-20mA SY96-2_ _ _ _ _ _
® 0-10V SY96-3
@ 0-5V/0-20mA SY96-4

Sortie de Contrdle 1 (B)

@ 1 Relais SY96-_1__ _ _ _
@ Impulsions SY96-_2_ _ _ _ _
® 4-20mA/1-5V SY%6-_3__ __ _
@ 0-10V SY96-_4_ _ _ _ _
® 0-20mA/0-5V SY96-_5

Sortie de Contrdle 2 (C)

Sans SYe6-_ 0
@ Relais Sye6-__1__ _ _
@ Impulsions SY96-_ 2. _
® 4-20mA/1-5V SY96-_ _3__ _ _
@ Recopie (4-20mA) SYyoe6-__4__ _ _
® 0-10V SY%6-__5__ _ _
® Recopie (0-10V) SY%6-__6__ _ _
@ 0-20mA/0-5V SY96-_ _7__ _ _
Recopie (0-20mA) SY96-__8

Alarmes/Consigne (D)

Sans SY96-_ 0 _
@ 1 alarme SY96-_ _ _1__ _
@ 2 alarmes Syge-___2_ _ _
® 3 alarmes SY96-_ _ _3__ _
@ Consigne dist.(4-20mA) SY96-___4__ _
® Consigne dist.(4-20mA)+2 alarm. |[SY96-_ _ _5__ _
® Consigne distance (0-10V) SY96-__ _6__ _
@ Consigne dist.(0-10V)+2 alarmes. |SY96-_ _ _7_ _ _
Consigne distance (0-20mA) SYyo6-___8__ _
@ Consigne dist.(0-20mA)+2 alarm. |[SY96-_ _ _9_ _ _
Fonctions optionnelles (E)

Sans SY96-_ 0 _
@ Rupture élément chauffant (*) Sye6-__ _ 1 _
@ Rampes SY96- 2

® Rup. élément chauff.(*)+ Ramp.
Interface (F)

Sin SY96-_ | 0
® RS485 (Modbus)/ (ASCII) SY96-_ _ _ _ _ 1_
® 1 entrée logique SYo6-_ _ _ _ _ 3_
@ 2 entrées logiques SYo6-_ _ _ _ _ a_
® 1 entrée logique+RS(1 SYyo6-_ _ _ _ 5_
Alimentation (G)

@ 85 a 265VAC SY96-_ _ _ _ _ _ 1
@ 24VAC/DC SY96- 2
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Algunos tipos de alarma
Tipo de alarma Descripcion Ejemplo programacion 8 rampas / 8 Tramos
< | Alarma alta sobre la medida —Au|:|"’p""
1= ALZ
°
[
g Alarma baja sobre la medida j:,,lu——p'f
% ALZ
® | Alarma alta sobre la medida .
g con hold ALt o i o
3 - - v |- N e P
< | Alarmabajasobrelamedida | ———1 @ _ ., o o e R S — = . ';‘mm .
con hold AL oo i e
., . :t; ir 4° rarmpal o * 4" mepamantenimients
Alarma alta sobre desviacion | — === 1_;,
SV ' 8 pasos. o
i AL
s Alarma baja sobre —C S .
g desviacién = Py
[
2| A Ita/ baja sob A2, A2 - ; i
g arma atta/ baja sobre e Dimensiones del controlador (unidad: mm)
> desviacion SV
S L AL1
§ Alarma alta sobre desviacién A2 ]
© con hold SV Py
g . AL
IS Alarma baja sobre ALZ
= e | Acesorio de monta)
desviacion con hold sV {par ds apriete: 0.18nm)
. A1 AL 1o 79.5 .
Alarma alta/ baja sobre ALZ ,_AL2 — % T2 /
desviacién con hold I:I_'_:l’s Py : — 1
Alarma alta y baja sobre la N oRE. N
desviacion(accién independiente = == = ) E
sobre ALM1/2 = e 2 o
© Alarma alta y l_)aja sobre la ., .
g medida AL2 AL1
< i ALz, ALT ' ! 9
$ Alarma alta y baja sobre la e /
PP . . Tarminal de tornillo M3
2 desviacion de medida —::I—-S PY Embaldede  Panel
e - A estangueidad
S Alarma alta sobre la medida _|::|_, —
y baja sobre la desviacion Sy a—— P
AL1
Alarma alta sobre la desviacion y in—
baja sobre la medida _mgi:I_" PV

Edicién 16-10-2007 Cédigo: 30738094E



